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Lagrangeovy rovnice 2. druhu - neobsahuji vazbové sily (idealnich holonomich vazeb)
of aL (hem - jejich tvar nezavisi na konkrétni volbé obecnjch souradnic
E[(Z)%) 29, ~ & ViR | ovnice pro proménne g9, g, dosazenim 9, = (), 9,=8.14), é}".z;fd.(,i)
dostaneme obydejne difv. 2. vadu
Obecna nepotencialni sila Lagrangeova funkce (vobecnich) - neni uréena J'eolmozmaémé
o= B L aAy = LRG.b,X550.0 L-C+ &AGH
pVi Q;heﬂ:o plné charakterizuje holonomni soustavu s idealnima vazbama
Fr. # vazby: fi(Ml=r=0 obecné souradnice P A
g L= focpy=Eg-Lon=0 % =001 mimp L= gl i)+ myry
¥ e\ =l sy N A RaGh
30 D=4l 410 +20F)+ mofldicat
% m ~ ~ 4~ A 2
d faL\_&L _ 4 .
LRLD O= JZ(E?;:)‘ 5= &T(m U)%)-( ol bint) = 2ol NG + waU0P + g AUNARY



Pozorovatelné veliding (polohy, rychlosti, hybnosti, momenty, sily, energie ...)
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Integraly pohybu (zakony zachovani)—jsou1.integraly pohyb. rovnic, foe.konstantni podél trajektorie
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Dale budeme predpokladat, se na soustavu neplisobi 2adné nepotencialni sily 1j. Q:e =, paklze
nékteré infegraly pohybu nalézt na zakladé chybéjicich proménnich v predpisu Lagrangeovy funkce:
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vazbami a konzervativnimi silami je konstantni.
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