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Místo vyjadření závislých posunutí složek 
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a jejich dosazení do rovnice (1) přenásobíme 
rovnice (2) Lagrangeovými multiplikátory 
a přičteme k rovnici (1) a nastavíme 
tak abychom vynulovali koeficienty u závislých 

Metoda Lagrangeových multiplikátorů:
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